Priklady zapojeni regulatorl fady
THERMOB k nékterym druhum kotlu
a smésSovacich ventilu:

M+m electronic, Havelkova 26, 625 00 Brno, tel./fax;: 547243767



Zapojeni regulatord THERMOB a THERMOB RAT2 ke kotlim
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Zapojeni regulatord THERMOB a THERMOB RAT2 ke kotlim
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Zapojeni regulatord THERMOB a THERMOB RAT2 ke kotlim
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Zapojeni spinaci jednotky THERMOB je mozné zapojit podle schématu na obrazku. Spinaci
jednotku umistime do rozvadéCe , tak aby anténa byla vzdy volna ( anténa nesmi byt
zastinéna kovovymi prfedméty). Zastinéni pfijimaci antény mize ovlivnit pfijem signald
z ovladaci jednotky a tak ovlivnit funkci topné soustavy. Napajeni spinaci jednotky je
provedeno na svorky 1 a 2 , kde faze je na svorce 2 a nulovy vodi¢ na svorce 1. Ovladani
servopohonu je provedeno pres svorky 3 a 6. Svorky 3 a 4 jsou ur€eny pro otevirani ventilu a
pres svorky 5 a 6 je provedeno uzavirani ventilu. Uvedené zapojeni je mozné pro
servopohony fady 60, 80 a 90, uvedené konkrétni typy jsou uvedeny v pfedeslém popisu.

Zapojeni spinaci jednotky musi provadét odbornik (osoba znala s elektrotechnickou
kvalifikacf).
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Servopohony rfady 60 vhodné pro regulatory THERMOB PI

Kompaktni servopohony ESBE fady 60 jsou uréeny k ovladani smésovacich ventili ESBE se
svétlosti do 50 mm (2“). Motor je reverzibilni s pevnym koncovymi spinaéi pro pracovni Uhel
90°. Ventil muze byt nastaven i ruéné pomoci oto¢ného knofliku na prfednim panelu pouzdra
servopohonu. Servopohony jsou dodavany v provedeni s napajenim 24V/50Hz nebo
230V/50Hz. Pripojovaci vodi¢ ma délku 1,5m. Servopohony vybavené mikrospina¢em jsou
oznadeny pismenem M za typem pohonu, napf. 65M. Uhel sepnuti spinade Ize urgit
nastavenim vacky do libovolné polohy. Pfi montazi a pfipojovani servopohont se vzdy fidte
pokyny v navodu a obsluze.

Technicka data:

Napajeci napéti........... 24V//50Hz
230V/50Hz

PHKON....oiieeiiiiee 1,5 VA

Kryti........ LIP 41

Trida kryti....... Ll
Pracovni teplota. ....-20 az 65°C
Hmotnost...................... 0,4kg

Max. kroutici moment...5Nm

Vhodné typy pohonu pro regulator THERMOB PI

J FY 9
typ bez typ se napéti doba béhu ” P Y‘
spinace spinacem pro uhel 90° Yy I
62 62M 24V/50Hz 2min ¢ h}‘ﬂ’ =
63 63M 24V/[50Hz 4 min e
66 66M 230V/50Hz 2 min 87 55
67 67M 230V/50Hz 4 min

Mechanickd montaZz servopohonu
fady 60 na ventily ESBE je velmi
shnadnd, nevyzaduje Zzadné dalsi
upevnovaci drzaky. Upevnuje se
pres unase¢ (1) jednim Sroubem (3)
a polohové zajistuji rovnéz jednim
fixaénim Sroubem (2).

Zapojeni servopohon( 62 az 67 a 62M az 67M. U
fady 62-67 neni zapojen spina¢ , u téchto typl
nejsou vyvedeny kontakty 4 a 5.

Servopohon se zapojuje se spinaci jednotkou
pfes svorky 3-6.
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Servopohony rady 80 vhodné pro regulatory THERMOB PI

Kompaktni servopohony ESBE fady 80 jsou uréeny k ovladani smésovacich ventild ESBE.
Motor je reverzibilni s pevnym koncovymi spinaci, ovladanymi vackou. Z vyroby je nastaven
pro uhel otaceni 90°. Pootocenim vacek lze nastavit rozsah 15° az 180°. Servopohony jsou
dodavany v provedeni s napajenim 24V/50Hz nebo 230V/50Hz. Pfipojovaci vodi€ ma délku
1,5m. Servopohony vybavené mikrospinacem jsou oznac¢eny pismenem M za typem pohonu,
napf. 85M. Uhel sepnuti spinade Ize urit nastavenim vagky do libovolné polohy. Pfi montaZi
a pFipojovani servopohonu se vzdy fidte pokyny v navodu a obsluze.

82
83
85
86

Zapojeni servopohont 82 az 86 a 82M az
86M. U fady 82-86 neni zapojen spina¢ , u
téchto typl nejsou vyvedeny kontakty 4 a 5.
Servopohon se zapojuje se spinaci jednotkou
pres svorky 3-6.

typ bez typ se napéti
spinace spinacem

Technicka data:

Napajeci napéti........... 24V/50Hz

230V/50Hz

-33a255°C

Max. kroutici moment...3, 10, 15Nm

Vhodné typy pohont pro regulator THERMOB PI

doba béhu

pro uhel 90°
82M 24V/50Hz 55 sec
83M 24V/50Hz 4 min
85M 230V/50Hz 55 sec
86M 230V/50Hz 4 min

Mechanickd montaz servopohonl
fady 80 na ventily ESBE je nutné
mit montazni sadu 800.
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Servopohony rady 90 vhodné pro regulatory THERMOB PI

Kompaktni servopohony ESBE fady 90 jsou uréeny k ovladani smésovacich ventild ESBE.
Motor je reverzibilni s pevnym koncovymi spinaci, ovladanymi vackou. Z vyroby je nastaven
pro uhel otaceni 90°. Pootocenim vacek lze nastavit rozsah 30° az 180°. Servopohony jsou
dodavany v provedeni s napajenim 24V/50Hz nebo 230V/50Hz. Pfipojovaci vodi€ ma délku
1,5m. Servopohony vybavené mikrospinacem jsou oznac¢eny pismenem M za typem pohonu,
napf. 95M. Uhel sepnuti spinade Ize urit nastavenim vagky do libovolné polohy. Pfi montaZi
a pFipojovani servopohonu se vzdy fidte pokyny v navodu a obsluze.

Technicka data:

24V/50Hz
230V/50Hz
.......................... 3 VA
.IP 54

il
Pracovni teplota.. ..-15az 55°C
Hmotnost...................... 0,8kg
Max. kroutici moment...3, 10, 15Nm

Pro mechanickou montaz
servopohont fady 90 na ventily
ESBE je nutné mit montazni

sadu 900.
Vhodné typy pohont pro regulator THERMOB PI
typ bez typ se napéti doba béhu
spinage spinatem pro Uhel 90°
92 92M 24V/50Hz 1 min M
93 93M 24V/[50Hz 5 min —
95 95M  230V/50Hz 1 min N
95-2 95-2M  230V/50Hz 2 min @E__{ 1
96 96M  230V/50Hz 5 min '_; }
= @ ,,,,,,, ‘@
Zapojeni servopohontl 92 az 96 a 92M az
96M. U fady 92-96 neni zapojen spinac , u 16 QL’ ‘lﬂ\ Al 56
téchto typu nejsou vyvedeny kontakty 4 a 5. L ) fems cemd domd

Servopohon se zapojuje se spinaci jednotkou
pres svorky 3-6.
Zapojeni spinaci jednotky THERMOB:



